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1. Giris

Pars PMS-101, 165/2014 Avrupa Yonetmeliginin 1C teknik ekine gore ¢alisan bir Dijital Takograf
Hareket Sensoriidiir (Motion Sensor, MS). Takograf sistemine genel bir bakis asagida gdsterilmistir.
Takograf sistemi genel olarak; hareket sensoriinii (1), arag linitesini (2), ara¢ kiimesini (3) ve takograf
kartlarin (4) igerir.

1) Hareket Sensorii (Pars PMS-101):

Hareket sensorii, hiz bilgisinin aracin sanziman grubundan alinmasini saglar. Hiz sinyali, hareket
sensorili ve takograf arag {initesi arasinda sifrelenmis ve dolayisiyla giivenli bir sekilde iletilir. Sifreli
hiz bilgisinin iletimi, glivenlik ihlallerinin algilanmasin1 ve kaydedilmesini saglar.

2) Dijital Takograf Arac Unitesi:

Arag linitesi

Aracin / siirliciiniin siiriis stirelerini kaydeder.

Aracin hizin1 kaydeder.

Aracin yasalarla belirlenmis sinirlar igerisinde kullanilmasini denetler.

Kayaitlar1 bellekte tutar.

Bellekteki kayitlarin goriintiilenmesini saglar veya ¢ikti biciminde disariya aktarir.

YVVYVYY
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Dijital takograf arag {linitesi asagidaki bilgileri kayitlar
Aracin kat ettigi mesafe

Aracin hiz1

Siiriis Siiresi

Diger caligma siireleri

Mola siireleri ve giinliik dinlenme siireleri
Arizalar ve Thlaller

VVVYVYVVY

3) Arag Kiimesi:

Arag kiimesi, siirliciiniin aracin hizi ve aracin kat ettigi mesafe gibi bilgileri kolayca gézlemlemesini
saglar.

4) Takograf Kartlart:

Sirasiyla Siiriicii, Kontrol, Servis (Atolye) ve Sirket kartlar1 olarak adlandirilan dort tiir takograf karti
vardir.

2. PMS-101 ARA YUZLERI

Dijital Takograf sistemi, ¢alismak igin bir Ara¢ Unitesi (VU) ve Hareket Sensorii (MS)
gerektirir. VU siirlicii kabininde bulunurken, MS disli kutusuna baglanmistir. Sekil 1, VU ve
MS arasindaki ¢calisma mantigini géstermektedir. PARS PMS-101 hareket sensorii yesil renkle
gosterilen MS kismina karsilik gelir. Sistemde, VU “ana kontrol iinitesi” olarak, MS ise “alt
birim” olarak hareket eder.
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Sekil 1. Dijital Takograf VU ve MS Etkilesimi
Pars PMS-101 hareket sensoriiniin dis diinyaya 3 arayiizii bulunmaktadir:

v" VU ile iletisim i¢in kullanilan Konnektor Arayiizii
v’ Sanziman arasinda kullanilan Manyetik Arayiiz
v Korumali bir kasa olan Fiziksel Arayiiz

2.1.  Konnektor Arayiizii

Konnektor Arayiizii, Dijital Takograf Mevzuatinda tanimlanmistir. Konektor sekli Sekil 2'de
gosterilmektedir. Burada 1 ve 2 numarali baglantilar pozitif ve negatif besleme i¢in kullanilir. 3
numarali baglant1 gercek zamanli hareket darbe sinyali olarak kullanilirken, 4 numarali baglanti
MS ile VU arasinda sifreli sayisal haberlesme saglayan K-Line iletisim hatt1 olarak kullanilir.

Sekil 2. Pars PMS-101 MS Konnektorii
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2.2.  Manyetik Arayiiz

Pars PMS-101 hareket sensorti, disli kutusuna manyetik arayiizii saglayan bir Hall Etkili (Hall-
Effect) sensorii igerir. Disli kutusunun doner dislileri, Hall Etkisi sensorii tarafindan algilanir ve
disli sekline ve hizina bagl olarak Hall Etkisi sensorii tarafindan bir darbe sinyali iiretilir. Bu
sinyal VU'ya gercek zamanli baglanti 3 f{izerinden iletilir. Bu sinyal ayni zamanda VU
islemcisinde darbeleri tespit etmek i¢in de kullanilir. Sensor tarafindan olusturulan sayilan darbe
sayisi, baglanti 4 kullanilarak sifreli bir bigimde VU'ya iletilir.

2.3.  Fiziksel Arayiiz

Fiziksel arayiiz, sensor kasasina zarar vermeden agilamayacak sekilde yalitilmistir. Bu sayede,
PMS-101 hareket sensorii kasasina herhangi bir miidahale durumu gérsel olarak algilanabilir.

3. FiZiKSEL OZELLIiKLER

Sekil 3°de gosterildigi {izere farkli boylarda 4 ¢esit PMS101 hareket sensorii bulunmaktadir.
Sensorlerin ana kasalar1 ayni boyutta olmakla beraber sanzimana takilan u¢ boylar farklilik
gostermektedir. Bu sayede farkli 6zellikteki araglara montaj miimkiin olmaktadir. PMS101
hareket sensorii u¢ boyutlar1 asagida verilmistir:

» 90 mm,
» 35 mm,
» 25 mm
» 19,8 mm
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Sekil 3. PMS101 Dijital Takograf Hareket Sensorii Cesitleri

4.  SERVIS SURECLERI

Servis, herhangi bir eylemden 6nce asagidaki kontrolleri yerine getirmek zorundadir:
- Sensorde fiziksel hasar var mi1?

- Sensorde dogru etiketleme / plaka var m1?

- Uriin iizerinde gosterilen seri numarasi faturalandirilanla ayni mi1?

Ancak bu kontrolden sonra, MS araca montaj icin hazirlanabilir. Ara¢c montaji Sekil 4'te
gosterilmistir. PMS-101'in disli kutusuna, kafas1 dislilere bakacak sekilde yerlestirilmesi
gerekir. Sensor kafasi, disli kutusu baglantisina vidalanabilmesi i¢in uygun bir yapiya sahiptir.
Sonrasinda sekildeki gibi miihiirleme yapilir.
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Sekil 4. MS montaj ve miihiirlemesi.

5. TIP ETIKETiI/BARKOD

MS-101 hareket sensorii, Sekil 5'de gosterildigi gibi asagidaki bilgilere sahip bir etiket veya barkod
barindiracaktir:

Marka ve Model ad1

- Seri numarast

Onay Isareti

Sertifika Markasi

PARS PMS-101 Motion Sensor

Manufacturer: Pars ArGe Ltd. Sti.
Serial No. : 20180101302
Approval : €37-000X

E11 10R-05 XXX

Sekil 5. PMS-101 Tip Etiketi
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6. CALISMA SARTLARI

Pars PMS-101 hareket sensorii agagidaki kosullarda calisir:

- Sicaklik Araligi: [-40 °C, +135°C]
- IP64 Suya kars1 koruma
- 8V DC nominal besleme gerilimi

7. SERTIFIKA VE ONAYLAR

7.1.  Tip Onay Belgesi

Pars PMS-101 Hareket Sensorii €37-0006 belge numarali T.C. Sanayi ve Teknoloji Bakanligi Tip Onay
Belgesine sahiptir. Bu belgeye gore Pars PMS-101 Hareket Sensoriiniin Avrupa Birligi 20.12.1985 tarih

ve 3821/85/EEC sayili Konsey Tiiziigline uyumlu oldugu belgelenmistir. Asagida tip onay belgesi
gosterilmistir.

T.C. SANAYi VE TEKNOLOJI BAKANLIGI

Metroloji ve Standardizasyon Genel Midirlagd

REPUBLIC OF TURKEY MINISTRY OF INDUSTRY AND TECHNOLOGY
D.G. for Metrology ond Standardization

TiP ONAY BELGESI / TYPE APPROVAL CERTIFICATE
Belge No /Certificate No: e3 7-0006
20.12.1985 tarih ve 3821/8S/EEC sayh Konsey 102080 ile Ulustararast Karayolu Tasimacisly Yopan Tagtlarda Galgan Personelin Galigmalarina lliskin Avrupa Anlagmas: (AETR)'ye paralel olarak

21.5.2010 tarih ve 27587 sayili Resmi ( Karayolu Yapan Araglarda Takograf Cihazlan Hakiinda Y8netmelik” £k 18 uyumiu Urtinler igindir
For products compliont with Annex 18 of the “Ordinance on Tachogroph Devices Used in the Vehicles involved in International Rood Transport™ published in t te no. 27587 on
21.5.2010, in with the EEC no. 3821/85 of 20.12.1985 ond the European Agreement Concerning the Work of Crews of Vehicles Engaged in Intemnational R

PARS PMS-101 Hareket Sensori / PARS PMS-101 Motion Sensor
ligi / Reference: PARS PMS-101 Hareket Sensdrii Bilgi Dokumani (20.06.2018) / PARS PMS-101 Motion Sensor Information Document (20.06.2018)

Pars Ar-Ge ve Bilgi Teknolojileri Elektronik Mihendislik ve Danigmanhik Hizmetleri San. ve Tic. Ltd Sti. / Pars Ar-Ge and Information Technologies Electronic Engineering and
Consulting Services Industry ond Trade Limited Company

Oretici Adresi / Address of Monufacturer
Fener Sokak No:27 Alikahya Fatih Mahallesi 41050 Kocaeli / TURKIYE

ligili Belgeler / Supporting Documentations
a)F llik Belgesi / F I Certificate
5 e

T.C. Sanayi ve ji B
and Standardization (0011, 27.08.2018)

b) Giivenlik Belgesi / Security Certificate ’ ) ; .
Tiirk Standardlan Enstitiist (TSE) (21.0.03/‘I'SE-CCCS-50/21,02.201B)/ Turkish Standard Institutions (TSE) (21.0.03/TSE-CCCS-50/21.02.2018)

Gn, Md. (0011, 27.08.2018) / Republic of Turkey Ministry of Industry and Technology D.G. for Metrology

Uygunluk ani / Statement of Conformity
:,als Ar-Ge v::ul T/‘ ik Mihendislik ve D hk deri San. ve Tic. Ltd. Sti. (17.08.2018) / Pars Ar-Ge and Information Technologies Electronic

Engineering and Consulting Services Industry and Trade Limited Company (1 7 08‘2‘
Tagh 4 Date: 17.082008
SEENEES
{imzA / signature) , |

s FERHAT
Bakan a. / On\fehalf of the Minister
Genel Midir Vekili A Deputy Director General

D

— b LR g g0 212 231 020 Lakp 00312 231 16 54 ElehLguib AL www sanay gov.t
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7.2. R10 Belgesi

Pars PMS-101 Hareket Sensorii, ES7-10R05/01-0021 numarali R10 belgesine sahiptir. Asagida R10
belgesi gosterilmistir.
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1. Miazke (trade mame of mamsfscturer]: Fars ArGe
Z. Typ= snd general commendsl descriptionis): Digital Tachograph Sensor FRMS-101
3. Means of identification of type, i marked on the Type name printed on lsoei ard stick on the hausing
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3.1 Location of that marking: Label on the howsing
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